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Fig. 3.19. :




Tachéometre Mire
ou
niveau

42>

D= dJ/2xcotg (o/2)
2 x cotg (a/2) = 100

Les constructeurs, pour faciliter les calcules, évaluent

D’oul la distance entre A et B seradirectement: D= dx 100



Mire

Niveau optique

Principe de mesure direct géométrique



T2 vue extérieure

Légende
1. Poignée amovitle 12 Commutateur de lecture HaV
2. Vieur dopproche 13, Nivelle d'alidode
3. Vis de blocoge de la lunette 4. Vis dalidode de fin poimé
4. Oalaire de lo lunetie 15. Nivelle sphérique
5. Vi de fin poineé 16 Débroyoge cu limbe (T16)
6. Contrble d'outomatisme 17. Cerde verticol
7. Embase amavible 18 Cerde horizomal
E. Plomb oplgue 19.  Vis calontes
9. Micromésve optique 20. Objectif
10. Bogue de mise ow paint 21. Blocoge de I'embase
. Microscope de lechure 22. Echaroge des cercles
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Fig. 5.1. : Principe de base du nivellement direct




Figure 2. Principe du nivellement trigonométrique




Cercle Gauche

Cercle Droite

Fig. 3.20. : Double retournement
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Fig. 4.11. : Mesure par stadimétrie




Fig. 4.14-a. : TI1010 et DI 1001, 1600, 2002, doc. Leica
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Fig. 4.15. : Mesure de distance avec un IMEL




